
十一：附件

附件：2026 年安全应急救援机器人大赛·广州赛道

本次大赛共设置《高层建筑火灾救援机器人赛道》以及四个灾害应急救援场景赛道：

高层建筑火灾救援机器人赛道

科目一：火源定位与被困人员搜索

1. 任务背景

高层办公/住宅楼 19 层发生火灾，楼梯间及走廊被浓烟封堵、环境高温，能见度极

低且存在通信盲区，消防员直接进入易发生伤亡，需地面/室内侦察机器人先于人员进

入，完成火源定位、被困人员搜索及环境侦察，为内攻救援提供精准情报支撑。为实现

以上能力展示，赛事将以拆分标准化赛道形式展示。







场景参数（部分参数发布时可能隐藏）

一、场地总体要求：

单条赛道占地 **≥360 ㎡，整体赛事区域预留≥1000 ㎡**（含操作区、候场区、设备

区）



项目 参数值 备注

单赛道尺寸 长 40m × 宽 9m 直线型并排布局

场地地面
防滑耐高温环氧地坪 / 钢板/水泥地

面/硬实土地

承重≥500kg/㎡，平整度≤

5mm

控制区尺寸 5m × 5m 赛道侧方，断网断电区

起终点标识 起终点地标线

计时设备 开始统一计时，结束拍击装置
终止计时需由参赛队触碰

结束按钮

通行主通道

宽度
≥1.2m 机器人全程通行

安全通道 ≥3.0m 赛道两侧预留

二、分区域设施参数

1.集装箱整体参数

项目 规格要求 备注

箱体规格 3m×6m×3m 四面全玻璃 + 金属框架

框架及箱体

材质
Q235 钢板

内壁耐高温防火岩棉板（耐温≥

300℃）

门体 防火门 1.2m×2m 自动闭合

玻璃安装 嵌入式密封固定
IP54 防烟、防火密封，透光度大于

85%



集装箱 1/集

装箱 3玻

璃要求

8mm普通钢化玻璃
长期耐受温度≤60℃；耐热冲击≥

100℃；透光率≥85%

集装箱 2玻

璃要求
10mm耐高温钢化玻璃

长期安全温度≤300℃；短期极限≤

350℃；耐热冲击≥250℃透光率≥

80%

玻璃与框架

间隙
≤2mm

耐高温密封胶填充，耐高温硅酮胶（-

40~300℃）

框架材质
不锈钢（集装箱 3不锈

钢 / 耐高温铝合金）
耐温≥300℃

箱间间距 3m

外壁温度 ≤50℃（隔热防护）

2.集装箱 1：按迹循踪

项目 指标 数量 安装位置

烟雾机 流量 0.3–0.5m³/min 2 台 顶部对角

烟雾浓度 0.8–1.2mg/m³ — 全程稳定

能见度 ＜1m — 全程

温湿度 常温～50℃，40%–60% — 箱内

障碍物
0.2m×2m×1.2m×2 个

2、0.5m×0.8m×1m×2个
如图摆放



监控摄像头 具备红外模式和可见光双模式 2个 对角安装

通行宽度 ≥1m — 主通道

既定线路 约 15m 1 条 地面贴引导线

3.集装箱 2：被困人员搜索

项目 指标 数量 安装/摆放位置

模拟假人
36–37℃，带生命体征 + 反

光条
2 个

具体隐藏位置现场安排，确保

公平即可

衣柜 1.2m×0.6m×2m 1 个 如图摆放

沙发 1.8m×0.8m×0.7m 1 个 如图摆放

单人床 2m×1m×0.4m 1 个 如图摆放

遮挡率 ≥50% — 假人位置

4.集装箱 3：耐高温测试

项目 指标 数量 安装位置

外接工业热风

炉

持续稳定提供 120 度热风环

境，单侧 4个出风口
8 个

在集装箱左右 2侧链接对

吹，单机约 5000 元

出风接口 圆形出风口 8个 集装箱改造

电子测温设备 墙面 1 个，地面 1个， 2 个 可识别位置，数据可以外传

指定停留区 1.2m×1.2m 1 个 地面标识

计时器 耐高温 2个 停留区对面 1个/外壁 1个



监控摄像头
具备红外模式和可见光双模

式（耐高温）
2个 对角安装

科目描述

2组参赛机器人从集装箱外起点线准备，依次穿越穿越本组对应的集装箱 1、2、3，

利用自有或搭载设备完成危险气体检测，完成 2处火源位置定位，2名模拟被困人员搜

索，记录其生命体征并回传实时视频及数据，完成后离开测试区域抵达终点线结束计时。

评分细则

1、表格

序号 得分项目 说明 分值 备注

1 按照既定线路完成排查

按照地面引导线行进完成此项目方得

20 分，未按线路完成得 10 分，未

完成此项目不得分。

20

线路错误包

括少走、

多走等非

标准一次

性通过的

形式；

2 完成人员搜索

搜索到一人得 10 分，完成 2人得 20

分，给出准确模型人准确房内坐

标数据；

20

人员隐藏位

置不确定

3处中 2

处；

3 取得有效生命体征数据
单一被困人员取得 1项体征视为完成

1人有效数据，得 5分
10

图片或视频

回传记为

意识水平

体征；体

温数据回

传记为体



温体征；

4 耐高温测试

根据在指定停留区停留时间得分，满

分 30 分，完成规定时间得 20

分；

30

实际得分=

（实际停

留/规定停

留）×20

5 完成时间

本赛题按照用时排序核算得分，用时

为通过起点线和终点线中间的全

部耗时，并非每个科目的净耗时

叠加；顺利通过比赛用时最短者

20 分，后续排名依次递减，最长

者为 0分；超过关门时间者为 0

分；无法完赛者（未能参加全部

科目或无法通过终点）为 0分；

20

每次递减分

值=20/参

赛队伍数

量，小数

点后两

位；

序号 得分项目 说明 分值 备注

科目二：负重攀爬与物资运送

任务背景设定

高层楼宇 19 层火场供水中断，消防员负重登高运输高压水带、水炮等灭火物资体

力消耗巨大，且楼梯间存在烟雾、障碍物、湿滑路段和部分高温情况，通行困难，需机

器人携带灭火物资或医疗物资，攀爬楼梯至目标楼层，完成物资投送作业，缓解消防员

作战压力。为实现以上能力展示，赛事将以拆分标准化赛道形式展示。

场景参数（部分参数发布时可能隐藏）









一、场地总体要求：

单条赛道占地 ≥360 ㎡，整体赛事区域预留≥1000 ㎡（含操作区、候场区、设备区）

项目 参数值 备注

单赛道尺寸 长 40m × 宽 9m 直线型并排布局

场地地面 钢板/水泥地面/硬实土地 承重≥500kg/㎡，平整度≤5mm

控制区尺寸 5m × 5m 赛道侧方，断网断电区（待定）

计时设备
开始统一计时，结束拍击装

置

终止计时需由参赛队触碰结束按

钮

通行主通道宽

度
≥1.2m 机器人全程通行

安全通道 ≥3.0m 赛道两侧预留

二、分区域设施参数



1.起点装载区

项目 参数 备注

区域尺寸 2m × 1.5m 机器人起步、装载定位

负载台 1.0m × 0.6m × 0.2m，防滑钢板

承载物资 高压水带卷 + 水炮模型，总重 ≥30kg 固定统一物资模块

起点线 宽 0.3m× 长 1.2m，耐磨标线

2.集装箱整体参数

项目 规格要求 备注

箱体规格 3m×6m×3m 四面全玻璃 + 金属框架

框架及箱体

材质
普通钢板

门体
防火门 1.2m×

2m
自动闭合

玻璃安装 嵌入式密封固定 IP54 防烟、防火密封，透光度大于 85%

集装箱玻璃

要求

8mm 普通钢化玻

璃

长期耐受温度≤60℃；耐热冲击≥100℃；透

光率≥85%

箱间间距 3m

3.湿滑路段测试（集装箱 1）

项目 规格要求 备注



监控摄像头 具备红外模式和可见光双模式 2个

地面起伏
使用钢板制作起伏路面

3m*1.5m*4 段
坡度 10-15 度

水池尺寸 2800mm × 5800mm × 50mm 长 × 宽 × 深

水池材质 不锈钢，防水密封

水位要求 比赛用水池四边设置排水槽
超出 50mm 高度时自动排出，低

于 50mm 高度时自动蓄水

喷淋设施
参考室内消防喷淋设备，在水

池正上方设置 3组
集装箱出厂可以提供消防喷淋

消防水带 用于箱体上方喷淋装置链接 链接就近消防设施，预计 200 米

排水系统 地漏 + 集水槽 避免造成场地外漏水、积水

4.楼梯攀爬测试（集装箱 2）

项目 规格要求 备注

监控摄像头 具备红外模式和可见光双模式 2个对角安装

楼梯结构 2 段直梯 + 1 个转弯平台 水泥楼梯+钢质楼梯

踏步参数
长 1200mm、高 150mm、宽

280mm

每段 12 级

两段共 24 级

转弯平台 3m × 1.2m 两段楼梯之间

楼梯总高度 3.6m / 圈 24 级 ×0.15m



攀爬要求 4-5 组 （共 16-20 圈）
累计攀爬 57.6-72m，约 19-24

层

上行楼梯材质 水泥钢筋铸造 承重≥500kg，防变形

转弯平台材质 钢筋钢板建造 承重≥500kg，防变形

下行楼梯材质 防滑钢板 承重≥500kg，防变形

护栏 高度≥1.0m，不锈钢 防倾倒、安全防护

圈数计数 红外计数传感器
起点 + 平台各 1 个，自动计

数

5.障碍通行测试（集装箱 3）

项目 规格要求 备注

监控摄像头 具备红外模式和可见光双模式 2个对角安装

瓷砖地面 通铺集装箱内部

织物障碍 宽度超过 600mm，如图所示 如服装、床单、窗帘

高度障碍 高 600–700mm、宽 800mm 如图所示，如沙发

不规则障碍 2000mm*30mm 如图所示，如衣帽架

固定位置 所有障碍标记初始位置，每轮复原

6.终点投放区

项目 参数 备注

终点线 宽 0.3m× 长 1.2m 投放完成后越线停止计时



计时终止按钮 圆柱平台上圆形控制器 有参赛队人员终止计时

科目描述

2组参赛机器人从起点区域装载负重并依次通过赛道模拟区域，完成 1处湿滑路段、1

组楼梯负重攀爬、2处障碍物通过，完成消防物资运送至终点指定区域，完成后离开

测试区域抵达终点线结束计时。

科目参数

1）负载要求：全程负重不少于 30kg，负载无掉落、无损坏（损坏判定：水炮模型变形、

水带卷散落）；

2）环境路段通过：1处湿滑路段全部通行；

3）攀爬高度：累计攀爬高度不少于 27m；

4）避障要求：避障成功率 100%实现 2处障碍物躲避或通行；

5）本科目建议用时不超过 15 分钟，详见评分细则。

评分细则

本赛题综合得分包括项目完成得分、重量得分和用时得分的比例叠加得分，综合得分

=完成得分×40%+重量得分×40%+实用得分×20%；

完成得分评分标准：

序号 得分项目 说明 分值备注

1

负重涉水

防水测

试科目

顺利通过该测试区域得满分，超过规

定时间或未完成此项目的不得分；
20

设置规定时间建议

为 3被平均用时

2 攀爬科目

该科目右上左下为 1圈，每 4圈为 1

组，不足 4圈不记为组，每完成 1

组得 10 分，完成或超出 5组得满

分。超过规定时间完成或未完成此

项目的不得分，该科目已取得成绩

50

设置规定时间建议

为 3被平均用

时；

4组上下行程约 57.6

米，约为 19 层；



归零； 未完成指在比赛过

程中产品故障无

法继续完成比赛

的；不得人为接

触修复；

3 越障科目
该科目通过一种障碍得 10 分，全部

通过得满分，
30

设置规定时间建议

为 3被平均用时

4 否定项

在任何科目中出现故障不能完成比赛的，该科目为 0分，在无

人为接触修复的前提下可以参加后续科目，后续科目独立计

分，不能参加后续科目的后续科目为 0分，已完成的科目成

绩有效，

重量得分评分标准：

序号 得分项目 说明 备注

1 载重效率 K值

K=有效载重量W载/机器人自重W

机；

W载：规定安全范围内、稳定搭

载的重物净重（不含自身）

W机：机器人空载自重（赛前统一

称重备案）

负重不得超过自重 2

被，即 K≤2；

2 重量得分 S值

本科目要求标准负重 30kg，参赛产

品负重质量允许超过 30kg，S=K

×满分基数 100 分；

负重能力低于 30kg 的

产品不具备参赛资

格

3 否定项
产品参赛过程中倾覆的负重得分为

0；产品参赛过程中负重物资掉落

新 K值=通过终点线实

际配重质量/自重



的，重新计算 K值；

时间得分评分标准：

序号 得分项目 说明 备注

1 标准基准时间
赛前统一测试标准样机跑完赛道的标准用时

T0，作为参照

2 时间得分 S值 S=T0/实际用时 T×满分基数 100 分

用时越短，

分值越

高；

3 否定项

在无人为接触修复的前提下能通过终点线的时

间成绩正常记录，超过基准 2 倍，时间分

直接归零，不能通过终点线的时间成绩为

0；

科目三：外部高空破玻排烟与立体灭火支援

任务背景

同一栋高层楼宇 30-35 层外立面多点起火，外墙保温材料燃烧、窗户爆裂，火势快

速蔓延，地面风力较大，高空热气流扰动强烈，云梯等地面装备无法到达对应高度，需

无人机开展破玻排烟及灭火支援，配合地面救援力量实现立体作战。







场景参数（部分参数发布时可能隐藏）

一、整体场地总要求

单条赛道占地 ≥1200 ㎡，整体赛事区域预留≥2500 ㎡（含操作区、候场区、设备区）

项目 参数值 备注

单赛道尺寸
≥长 60m × 宽 20m×高

120 米

净空无遮挡，直线型前后布局或并

排布局

场地地面 平整地面即可 承重≥500kg/㎡，平整度≤10mm

控制区
尺寸 8m × 20m，与楼宇距

离：≥25m

赛道侧方，断网断电区，操控位：2

人位（操控员 + 观察员）

计时设备
开始统一计时，结束拍击装

置
终止计时需由参赛队触碰结束按钮



通行主通道

宽度
≥5m 机器人全程通行

安全通道 ≥5m
赛道两侧预留，赛道四周 ≥15m

隔离带，设硬质围挡

楼宇主体

（核心）

高度：≥120m

外立面：仿真外墙板（阻燃

ABS / 金属板）

楼层标识：清晰印刷，间距

标准层高 3m

二、分区域设备指标

风力干扰区

项目 参数 备注

区域尺寸 长 6m × 宽 5m × 高 5m

风力 5–8 级（持续风 + 8 级阵风模拟） 工业强风风扇 ≥8 台

风向 侧向横风，模拟高空乱流

间距 风扇间距 ≤1m 防止之间干扰

红外测高仪

监控摄像头 具备红外模式和可见光双模式 2个

计时器显示器

起点线 宽 0.3m× 长 1.2m，耐磨标线



热力干扰区

项目 参数 备注

区域尺寸 长 2m × 宽 2m × 高 1m

温度 120℃±10℃

热风机 由下向上制造恒定高温区 热风机 4 套

间距 风与风力区间距：≥5m
防止之间干扰，确保作业安

全

红外测高仪

监控摄像头 具备红外模式和可见光双模式 2个

计时器显示器

测温点
区域内均匀布置 4个实时测温探

头

3.破玻作业区（13 层、15 层）

项目 参数 备注

楼层 13 层、15 层 决赛模拟此高度

窗户尺寸 1.2m × 1.5m ±0.1m

玻璃 10mm 普通钢化玻璃

目标标识 红色圆形，直径 50cm 居中

排烟装置 窗内内置烟雾机，持续排烟



烟雾浓度 能见度 <1m

监控摄像头 具备红外模式和可见光双模式 2个

安装牢固度 抗冲击、防脱落

碎片拦截 窗下设安全网

两窗垂直间距 ≥6m

4.模拟灭火作业区（30–35 层）

项目 参数 备注

起火注水点楼层 30–35 层外立面 分散布置，2处

楼层垂直间距 ≥10m

楼层水平间距 ≥3m

液体收集装置 标准工业用蓝色 200 升液体桶 居中

单点位要求注水量 ≥1000L，5 个 200L 桶

防水防触电 注水区域安全管控

监控摄像头 具备红外模式和可见光双模式 2个

安装牢固度 抗冲击、防脱落

碎片拦截 窗下设安全网

两窗垂直间距 ≥6m

科目描述



参赛飞行器已在起火高层建筑外围准备完毕，依次通过风力区（风力 5-8 级，长 30m*

宽 20m*高 20m），热力区（温度 150 度±10 度，长 30m*宽 20m*高 20m），根据现场

情况需完成 2处精准破玻并释放起火点烟雾，破玻排烟完成后需完成 2处定点注水，

进行定点注水的飞行器与进行破玻作业的飞行器如非同一架次，则后续架次飞行还

需要再次经过风力区与热力区，且不同架次飞行器不可处于同一区域，完成后所有

无人机返回原地计时结束。

科目参数

1）起飞：本科目每架次飞行需至少配备 2名人员（1名操控员及 1名观察员），操控员

需要超视距飞行。区域设置禁飞区（区域视现场环境决定），飞行器需按要求经过指

定路径，无影响飞行安全的晃动、偏移区域不超出桨叶边缘、不发生明显的危险操

作；

2）破玻要求：完成 2扇目标窗户破玻

3）模拟灭火要求：完成定点注水，单点位注水量不少于 200L；

4）操作稳定性：灭火操作期间持续规避坠落物，避免撞击、炸机。

序号 得分项目 说明 分值 备注

1 风力测试科目

达到或超过规定时间顺利通

过该测试区域得满分，低

于规定时间或未完成此项

目的不得分；

15 规定时间为 30 秒

2 热力测试科目

达到或超过规定时间顺利通

过该测试区域得满分，低

于规定时间或未完成此项

目的不得分；

15 规定时间为 20 秒

3 破玻科目
该科目成功破除一块玻璃得

10 分，2块满分；
20

成功破除：1、击

打位置位于指定

中心区域标记内



2、脱落玻璃面

积超过所击打玻

璃面积的 20%；

不满足其中任何

一项不等分；

4 给水科目

该科目成功注满一个集水器

得 8分，5个满分； 40

成功注满：200L

集水器标注集水

刻度线，超过

180L 视为有

效，不足 180L

不得分；

5 完成时间

本赛题按照用时排序核算得

分，时间为起飞计时和最

后科目降落计时终止之间

的全部耗时，并非每个科

目的净耗时叠加；顺利通

过比赛用时最短者 10

分，后续排名依次递减，

最长者为 0分；超过关门

时间者为 0分；无法完赛

者（未能参加全部科目）

为 0分；

10

每次递减分值=10/

参赛队伍数量，

小数点后两位；

违规处理：

自然灾害应急救援场景赛道

科目四：灾后山地物资精准投送（极限速递）

1. 任务背景

地震或泥石流导致道路中断，高机动机器人需为孤岛灾区快速投送 20kg 急救物资



（药品/粮食），保障生命线。

2. 科目描述

任务流程：机器人从起点自主或手动装载/挂载 20kg 标准沙袋（带防倾倒卡扣），穿越

300 米复杂地形，在卸载区精准居中放置沙袋并保持稳定（无倾倒）。本科目需在不

更换供能的情况下连续完成 2次。

3. 环境参数

一、整体场地总要求

项目 参数值 备注



赛道总面积 ≥3000 ㎡（50*60m）
R型布局，分布 7种特殊

地形

赛道长 15m*8 段*3 圈约 450 米

赛道宽 ≥5m（有效通行宽度≥1.2m）

场地地面
坡道、泥潭、草坪、碎石、圆木、下

陷、斜面等多种

承重 **≥800kg/㎡**

起终点标识 起终点地标线，10cm*5m

计时设备 开始统一计时，结束拍击装置
终止计时需由参赛队触碰

结束按钮

二、分区域设施参数（精准到尺寸 / 材质 / 间距）

1. 起点装载区

项目 参数 备注

区域尺寸 5m × 5m 机器人定位装载

装载台 1m × 0.6m × 0.15m，防滑钢板 固定沙袋

标准物资 20kg 沙袋，带防倾倒卡扣 1 套

起点线 宽 0.3m× 长 5m，耐磨标线 启动计时

2.基础地形路段（全程分布）

路段类型 尺寸/参数 位置

上下坡路段 长度约 15m，坡度 15°-25° 1



泥潭路段 长度约 15m，深 100mm 2

下陷路段 长度约 15m，每阶落差 200-300mm，2 升 2 降 3

草地路段 长度约 15m，5-10cm 绿化植被草皮 4

倾斜路段 宽度 5m，侧倾 8°–12° 5

圆木障碍 直径 150mm，长度 2.5m*3 根 6

碎石路段 长度约 15m，5-10cm 碎石、砖块 7

评分细则

1、表格

本赛题综合得分包括赛题重量得分和用时得分的比例叠加得分，综合得分=重量得分×

70%+实用得分×30%；

重量得分评分标准：

序号 得分项目 说明 备注

1 载重效率 K值

K=有效载重量W载/机器人自重W

机；

W载：规定安全范围内、稳定搭

载的重物净重（不含自身）

W机：机器人空载自重（赛前统一

称重备案）

负重不得超过自重 2

被，即 K≤2；

2 重量得分 S值

本科目要求标准负重 20kg，参赛产

品负重质量允许超过 20kg，S=K

×满分基数 100 分；

负重能力低于 20kg 的

产品不具备参赛资

格

3 否定项
产品参赛过程中倾覆的负重得分为

0；产品参赛过程中负重物资掉落

新 K值=通过终点线实

际配重质量/自重



的，重新计算 K值；

时间得分评分标准：

序号 得分项目 说明 备注

1 标准基准时间
赛前统一测试标准样机跑完赛道的标准用

时 T0，作为参照

2 时间得分 S值 S=T0/实际用时 T×满分基数 100 分
用时越短，分

值越高；

3 否定项
超过基准 2 倍，时间分直接归零，不能通

过终点线的时间成绩为 0；

科目五：坍塌建筑狭管通道破拆开通（破壁求生）

1. 任务背景

建筑物坍塌形成狭长管道，楼板移位阻断通道，需小型破拆机器人精准打通后续微

型侦查机器人（机器狗）的进场路径。



2. 科目描述

任务流程：机器人进入内径 1000mm 模拟管道，分别完成打孔信息搜集作业、钢筋切割

作业、平面混凝土板破拆作业。

3. 环境参数



一、整体场地总要求

项目 参数 备注

场地总面积 25m*3m*2=150 ㎡
总宽：≥6m

有效作业面积：≥9㎡

地面基础 水泥硬化地面，承重 ≥500kg/㎡ 平整度误差≤10mm

狭管通道形式 封闭式狭管（模拟坍塌管道）

狭管截面尺寸 内径 800mm（1m×1m） 圆形管道

狭管长度 ≥2m

狭管材质 钢混 强度≥500kg 抗冲击

狭管内部照明 低照度，<10lux 顶部均匀布灯

二、分区域设施参数（精准尺寸）

1）木板破拆作业区

项目 参数

作业面板 C30 混凝土板，1000mm×1000mm×100mm

固定方式 刚性支架固定于管道内壁

打孔要求 直径≥3cm，有效采集内部信息

2）钢筋剪切作业区

项目 参数

钢筋规格 8mm 螺纹钢筋

布置形式 200mm×200mm标准钢筋网

网片尺寸 1000mm×1000mm

固定方式 焊接在钢框架上，不可晃动

切割要求 切出最小半径 60cm 出口，不限形状



3）平面混凝土板破拆作业区

项目 参数

混凝土强度 C30

板厚 100mm

破拆面板尺寸 1000mm×1000mm

内置钢筋 Φ6–8mm 钢筋网，间距 200mm

安装方式 刚性固定，抗冲击

破拆要求 破拆最小半径 60cm 出口，不限形状

评分细则

序号 得分项目 说明 分值 备注

1 破拆木板 按照规定时间内完成破拆 15

2 破拆钢筋 按照规定时间内完成破拆 25

3
破拆钢筋

混凝土
按照规定时间内完成破拆 40

4 完成时间

本赛题按照用时排序核算得分，用时为

通过起点线和终点线中间的全部耗

时，并非每个科目的净耗时叠加；顺

利通过比赛用时最短者 20 分，后续

排名依次递减，最长者为 0分；超过

关门时间者为 0分；无法完赛者（未

能参加全部科目或无法通过终点）为

0分；

20

每次递减分值

=20/参赛队伍

数量，小数点

后两位；

科目六：洪灾水下精准定位与浮力救援（深水盲寻）



1. 任务背景

洪灾后水体浑浊、漂浮杂物多，ROV/AUV 需在水域下完成水下搜救并辅助打捞。

2. 科目描述

任务流程：

声呐粗扫定位 → 2. 自主规划路线前往目标区域 → 3. 视觉/近距确认编号（自动标记

并通过人工确认） → 4. 人工操作机械手准确作业于柔性钩环 → 5. 浮力袋挂载+

充气上浮 → 6. 牵引回起点指定区。

3.环境参数

一、整体场地总要求

项目 参数 备注

泳池规格 25m（长）×20m（宽）×3m（深） 标准竞赛泳池

有效水深 全程 2.8m–3.0m

地面操作区 泳池四周 ≥3m 硬化防滑区域



地面承重 ≥500kg/㎡

防滑等级 泳池专用地砖 摩擦系数 ≥0.6

二、分区域设施参数

1.水域环境系统（洪灾模拟）

项目 参数 备注

浑浊度 0，清澈

水温 常温

水流速度 0.3–0.8m/s 连续可调

人工流设备
潜水式大流量潜水泵 4 台，两侧对

冲形成流场

全水域 80% 区域受水流干扰

浮力设备 自动充气式浮力球 8个；
组委会提供，每个假人要求挂

接 2个；

监控设备 水下摄像设备

2.目标假人系统（核心作业对象）

项目 参数 备注

假人数量 2具 竞赛统一用 6 具

单具总重量 80kg 主体 + 沙袋配重

挂接配置 标配柔性救援钩环，挂接浮力装置 便于机械手抓取

假人材质 防水、耐撞、不吸水仿真人体模型

假人标识 假人身上有三处需要寻找识别的信息

评分细则

序号 得分项目 说明 分值 备注



1 完成定位 按照要求下潜，并找到模拟人 10

2 完成挂接
完成浮力球与模拟人挂接 1处 15 分，满分

30 分
30

3 完成上浮 完成 1处浮力球充气 20 分，满分 40 分 40

会不会一个

就成功上

浮

4 完成时间

本赛题按照用时排序核算得分，用时为启

动计时装置到终止计时装置之间的全部

耗时，并非每个科目的净耗时叠加；顺

利通过比赛用时最短者 20 分，后续排名

依次递减，最长者为 0分；超过关门时

间者为 0分；无法完赛者（未能参加全

部科目或无法完成任务）为 0分；

20

每次递减分

值=20/参

赛队伍数

量，小数

点后两

位；

科目七：灾后大面积 AI 侦查与精准空投（苍穹之眼）

1. 任务背景

地震首日，无人机需快速锁定被困者位置，通过一定干扰区域并为其精准投送卫星

电话等物资。











2. 科目描述

任务流程：穿越多重空间障碍（拱门、钢圈通道、S型通道） → AI 自动识别多个人体

模型（排除热石头等干扰） → AI 识别后自动标注，人工可通过地面站确认或修改

→ 向窄口桶内精准空投物资。

3. 环境参数

整体场地总要求

项目 参数 备注

场地总面积

总长度：≥105m

总宽度：≥68m

净空高度：≥15m

标准足球场，无遮挡、无电

线

地面要求 硬化水泥地 / 塑胶场地 承重≥300kg/㎡

安全隔离
赛道四周 **≥15m** 硬质围挡 + 警

示线



二、分区域设施参数

1.障碍穿越区（空间障碍 + 环境干扰）

项目 参数 备注

拱门障碍数量 2 个

拱门障碍尺寸 高度 2m，宽度≥1.8m

拱门障碍材质 铝合金框架

拱门障碍间距 ≥50m

拱门障碍固定 配重底座 抗风≥12m/s

钢圈通道数量 3 组连续钢圈

钢圈通道尺寸
高度：2m

直径：1.5m

钢圈通道材质 不锈钢

钢圈通道间距 3m

干扰配置 两侧安装工业风扇，制造乱流

S 型弯道材质 柔性立柱 + 警示带

S 型弯道尺寸

长度：15m

宽度：2m

弯道半径：≥3m

2.侦查识别区

项目 参数 备注

区域尺寸
长：15m

宽：15m
距离地面高度



侦查高度：≥10m

人体模型 特征：带人体热红外特征 36℃±1℃

干扰假目标
个类型：热石头、动物模

型、杂物堆

特征：带非人体热特征（20–25℃ /

40–50℃）

间距 目标之间 ≥3m，随机分布

2.3. 精准空投区

项目 参数 备注

区域尺寸

长：10m

宽：3m

投放高度：1m

飞行器、所投放物品以及所有与飞行

器物理链接的设备投放前距离收集

设备顶端高差至少大于 1m

收集设备数量 3个 不同直径

收集设备规格

高度 1m

大号口径：500mm

中号口径：300mm

小号口径：100mm

收集设备材质
加厚 PVC / 不锈钢，防倾

倒

收集设备间距 ≥3m，呈三角形布置

抛投道具

符合常见救援场景，考虑体

积、质量、用途的多维

因素。

评分细则

序号 得分项目 说明 分值 备注

1 完成障碍穿越 完成拱门 5分，完成 S型湾 10 分，完 20



成风力测试 5分；

2 完成侦查科目

4个遮蔽物全部侦查准确得满分 25 分，

其中模拟人 10 分，其他每个 5分，

违反高度规定一次扣 5分；两次本科

目 0分；

25

3 完成抛投科目

三次抛投全命中得满分 35 分，其中命

中最小口径得 15 分，其他每个 10

分；违反高度规定一次扣 10 分；两

次本科目 0分；

35

4 完成时间

本赛题按照用时排序核算得分，用时为

启动计时装置到终止计时装置之间的

全部耗时，并非每个科目的净耗时叠

加；顺利通过比赛用时最短者 20

分，后续排名依次递减，最长者为 0

分；超过关门时间者为 0分；无法完

赛者（未能参加全部科目或无法完成

任务）为 0分；

20

每次递减分

值=20/参

赛队伍数

量，小数

点后两

位；
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