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1. 简介 

电动偏振是由计算机通过485

及轮巡角度控制。可作为起偏器或者检偏器进行使用。

产品特点： 

电动调节 

高精度 

可视化界面 

软件控制 

 

 

 

 

 

485通讯进行控制的产品。通过软件实现对偏振的固定角度控制

可作为起偏器或者检偏器进行使用。 
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2. 产品规格 

标准参数 

参数名称 参数值 

工作温度 0~40℃ 

偏振角度范围 0~360° 

偏振度 ＞98% 

偏振角度精度 ＜1° 

控制精度 0.1° 

轮巡档位数量 6 

 

 

 

 

标准产品 

型号 适配偏振片尺寸 通光口径 建议输入最大光束直径 额定电压 

DDPZ-SM2 2in（50.8mm） Φ46mm Φ40mm 48V 

DDPZ-SM1 1in（25.4mm） Φ23.5mm Φ20mm 24V 

DDPZ-SM05 0.5in（12.7mm） Φ11.4mm Φ8mm 24V 
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3. 安装尺寸 

3.1 DDPZ-SM2机械包络尺寸 
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3.2 DDPZ-SM1机械包络尺寸 
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3.3 DDPZ-SM05机械包络尺寸 
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4. 接线说明 

 

4.1 DDPZ-SM2线缆定义 

1）电源线： 

 

引脚 功能 备注 颜色 

1 VCC 电源正 红色 

2 GND - 黑色 

 

2）通讯线： 

 

引脚 RS485 颜色 

1 485-（B） 白色 

2 485+（A） 红色 

3 GND 黑色 

 

注：红色线连RS485的A点，白色线连RS485的B点。 

 

 

电动偏振 RS485 

DC电源 
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4.2 DDPZ-SM1和DDPZ-SM05线缆定义 

1）电源线： 

 

引脚 功能 备注 颜色 

1 VCC 电源正 红色 

2 GND - 黑色 

 

2）通讯线： 

 

引脚 RS485 颜色 

1 GND  黑色 

2 485+（A） 红色 

3 485-（B） 白色 

 

注：红色线连RS485的A点，白色线连RS485的B点。 



 

 11 

5. 软件操作说明 

5.1 运行环境： 

Windows 10（64-bit） 

 Windows 11（64-bit） 

 RS485串口驱动 

5.2 程序安装： 

 

 

1）点击打开“setup.exe”文件； 

2）根据提示，点击下一步； 

3）安装完成后需要重新启动计算机； 

5.3 程序使用： 

1）在开始菜单的所有应用中（或程序安装路径下）找到“偏振轮”，点击打开； 

 

 

右上角如红色框内显示，则表示程序正常运行； 

如箭头变为白色，可点击箭头使其变为黑色，程序正常运行； 

 



 

 

2）将电动偏振上电，上电后选择通讯串口，然后点击连接，若未显示串口号，可点

击刷新； 

连接成功时，通讯指示灯为绿色，并提示连接成功，界面显示

参数不可更改。 

表盘下方显示偏振片当前位置信息，以及最终运行至位置信息

3）控制参数位置，可选择“固定位置”“连续位置”两种控制方式。

4）固定位置控制方式。 

使偏振片运行至某一固定角度，输入范围为“

4.1）点击运行键进行运动，运行时提示“目标位置运动中”，运动结束后提示“已到

达指定位置”并显示当前位置角度。

上电，上电后选择通讯串口，然后点击连接，若未显示串口号，可点

 

连接成功时，通讯指示灯为绿色，并提示连接成功，界面显示波特率及电机速度信息，

 

表盘下方显示偏振片当前位置信息，以及最终运行至位置信息 

 

控制参数位置，可选择“固定位置”“连续位置”两种控制方式。

 

使偏振片运行至某一固定角度，输入范围为“0°～360°”。 

 

点击运行键进行运动，运行时提示“目标位置运动中”，运动结束后提示“已到

达指定位置”并显示当前位置角度。 
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上电，上电后选择通讯串口，然后点击连接，若未显示串口号，可点

波特率及电机速度信息，

控制参数位置，可选择“固定位置”“连续位置”两种控制方式。 

点击运行键进行运动，运行时提示“目标位置运动中”，运动结束后提示“已到
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4.2） 运动过程中可点击停止按钮终止运动，停止时显示当前位置角度。 

 

5）连续位置控制方式。 

选择连续位置控制方式，需要输入起始角度、终止角度（角度输入范围为0°～

360°）。 

选择运行角度间隔，输入每次间隔停留时间。 

 

5.1）点击运行键进行运动，间隔运行时提示“目标位置运动中”，每次达到间隔位置

后提示“已到达指定位置”并显示当前位置角度。 

 

 

 

5.2）运动过程中可点击停止按钮终止运动，即终止整个连续位置运动，停止时显示当

前位置角度，无法停止复位过程。 
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6）复位。 

点击复位可使偏振片回到角度0°，复位过程不可中断，复位时显示“复位中”，复位

结束后显示“复位已完成”。 
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6. 故障以及注意 

6.1  通讯口连接失败 

A.检查供电是否正常； 

B.检查RS485串口接线是否正确； 

C.需要将电动偏振上电后再点击端口连接； 

D.检查RS485端口号是否正确。 

6.2  注意事项 

A.检查供电是否正常； 

B.检查RS485串口接线是否正确； 

C.检查RS485端口号是否正确； 

D.电动偏振设定的“设定角度”设置范围为“0~360”； 

E.避免受潮、积尘和暴露于腐蚀性气体中； 

F.避免强静电和电磁场干扰。 
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包装清单 

包装盒中含以下物品。打开包装盒后，请检查盒内物品是否齐全且完好无损，如果有任

何缺少或损坏，请立即与我们联系。 

 

电动偏振 1 

电源线 1 

通讯线 1 

合格证 1 

说明书 1 

RS422接线模块（选配）  

USB线转RS422（选配）  

 

 

 

产品保修卡 
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